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Abstract (Basic): EP 1 157790 Al 

NOVELTY - The holder has radial apertures for a tool (4) with 
engaging elements, which is released via a control sleeve (6). A 
flexible holder element (8) between tool shaft and sleeve is tension by 
insertion of the tool, and in release position, the element prevents 
displacement of the sleeve in direction of a locking position, via 
locking elements (9). After extraction of the tool, the sleeve is moved 
in direction of that locking position, by hand, and in direction of the 
hand-held tool. The holder element is formed by a leaf spring etc. 

USE - Boring tool. 

ADVANTAGE - Single hand use only for replacement of tool. 
DESCRIPTION OF DRAWING(S) - Figure shows holder in release 
position, 
tool (4) 
sleeve (6) 
holder element (8) 
locking elements (9) 
pp; 14 DwgNo 2b/8 
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@ Werkzeugaufnahme fur einen Bohrmeissel 

@ Eine Werkzeugaufnahme (1) fur ein begrenzt axial be- 
weglich uber langs der Werkzeugachse endliche radiale 
Aussparungen (3) aufnehmendes Werkzeug (4) mit radial 
beweglichen Eingriffselementen (5), die formschlussig in 
die radialen Aussparungen (3) eingreifen und uber eine 
von aufcen betatigbare, axial uber eine Verriegelungsfe- 
der (14) federnd vorgespannt verschiebbare Steuerungs- 
hulse (6) losbar sind, wobei zwischen der Steuerungshul- 
se (6) und dem Einspannbereich des Schafts des Werk- 
zeugs (4) ein federndes Halteelement (8) angeordnet ist 
und in einer Freigabeposition (10) das durch das einge- 
fuhrte Werkzeug (4) verspannte federnde Halteelement 
(8) eine Verschiebung der Steuerhulse (6) in Richtung ei- 
ner Verriegelungsposition (7) uber ein Rastmittel (9) hin- 
weg verhindert. 



< 

o 

to 

(SI 




LU 

o 



BUNDESDRUCKEREI 10.01 101 480/642/1 13 



DE 100 26 021 A 1 



Beschreibung 



[0001] Die Erfindung bezeichnet eine Werkzeugaufnahme 
fur einen BohrmciBel, vorteilhaft verbindbar mit. einem zu- 
mindest teilweise schlagenden Handwerkzeuggerat, wie ei- 
nen Bohrhammer oder einen Meifielhammer. 
[0002] Diese Erfindung betrachtet Werkzeugaufnahmen 
von zumindest teilweise schlagenden Handwerkzeuggera- 
ten. Das zur zweckentsprechenden Benutzung in eine derar- 
tige Werkzeugaufnahme des Handwerkzeuggerates einge- 
fiihne Werkzeug wird in dieser drehfest und begrenzt axial 
beweglich gelagert aufgenomrnen. Dazu greifen radial be- 
wegliche Eingriffselemcnte der Werkzeugaufnahme in ra- 
diale Aussparungen im Einspannbereich des Schafts des 
Werkzeuges ein und begrenzen die axiale Beweglichkeit auf 
einen von der axialen Lange der Aussparungen vorgegebe- 
nen Bereich. Uber drehformschlussige Mitnahmenuten im 
Einspannbereich des Schafts crfolgt eine Ubertragung des 
Drehmoments. Der Schlag des Handwerkzeuggerates er- 
folgt direkt auf die axiale Srirnrlache des Werkzeugs und so- 
mit nicht auf die Werkzeugaufnahme . 
[0003] Nach der US 5398946 greift in der Werkzeugauf- 
nahme eine Kugel als Arretierungsmittel in eine axial be- 
grenzte, radiale Aussparung des drehformschlussig aufge- 
nommenen Werkzeugs ein, wobei die Kugel durch einen 
einseitigen, axial formschlussigen Zwang verbunden mit ei- 
ncr axialen Relativbewegung entlang einer Fase radial nach 
Aussen bewegbar ist und somit die axiale Beweglichkeit 
zum Entfernen des Werkzeugs frei gibt. Dazu wird zum Ein- 
fuhren und zum Entfemen des Werkzeugs eine axial beweg- 
liche Aussenhulse gegen die Vorspannkraft einer Haltefeder 
in Richtung des Handwerkzeuggerates verschoben. Nachtei- 
lig ist der sich nur in der EingrifTsposition ausbildende sta- 
bile Zustand der Werkzeugaufnahme. 
[0004] Nach der US 5558478 ist zusatzlich ein prisma- 
tisch ausgefuhrtes, radial bewegliches Eingriffselemenr. 
selbst iiber eine Blattfeder gegen eine axial zwischen der 
Eingriffsposition und der Freigabeposition bewegliche, fe- 
dernd vorgespannte und einseiug axial mit der Aussenhulse 
in Richtung des Handwerkzeuggerates verschiebbare Steue- 
rungshulse radial vorgespannt. Nachteilig ist der sich nur in 
der Eingriffsposition ausbildende stabile Zustand der Werk- 
zeugaufnahme. 

[0005] Nach der DE 196 36 293 Al ist zusatzlich ein fe- 
demdes Halteelement. fur die jeweilige Endposition der zwi- 
schen der Eingriffsposition und der Freigabeposition be- 
weglichen Steuerungshulse vorgesehen, welche zwischen 
der Steuerungshulse und dem Einspannbereich des Schaftes 
des Werkzeugs angeordnet ist. Somit bildet sich ein bistabi- 
ler Zustand der Werkzeugaufnahme in der Eingriffsposition 
und in der Freigabeposition heraus, wodurch ein Wechsei 
des Werkzeugs mit einer Hand moglich ist. Dazu wird zuerst 
die Werkzeugaufnahme in die Freigabeposition gebracht 
und dann das Werkzeug gewechselt, wobei beim Einfuhren 
des gewechseltcn Werkzeugs das Halteelement die Steue- 
rungshulse freigibt, welche automatisch in die Eingriffspo- 
sition ubergeht. 

[0006] Es ist die Aufgabe der Erfindung, eine weitere L6- 
sung zur Ausfuhrung einer mit nur einer Hand zum Wcch- 
seln des Werkzeugs bedienbaren Werkzeugaufnahme aufzu- 
zeigen. 

[0007] Die Aufgabe wird im wesentlichen durch die 
Merkmale der unabhangigen Ansprtiche gelost. Vorteilhafte 
Weitcrbildungen crgeben sich aus den Unteranspriichen. 
[0008] Im wesentlichen weist die Werkzeugaufnahme fur 
ein drehfest iiber drehformschlussige Milnahmeeiemente 
und begrenzt axial beweglich iiber langs der Werkzeugachse 
endliche radiale Aussparungen des Einspannbereiches des 



Schaftes aufnehmbares Werkzeug radial bewegliche Ein- 
griffselemente auf, die formschliissig in die radialen Aus- 
sparungen eingreifen und uber eine von Aussen betatigbare, 
axial federnd vorgespannt verschiebbare, Steuerungshulse 

5 losbar sind. Ein zwischen der Steuerungshulse und dem Ein- 
spannbereich des Schafts des Werkzeugs angeordnetes fe- 
derndes Halteelement in Form einer radial federnden Blatt- 
feder oder einer radial federnd gelagerten Kugel halt bei ge- 
gen die Haltefederkraft des Halteelements eingefuhrtem 

10 Werkzeug uber ein radial bewegliches und in die Steue- 
rungshulse eingreifendes Rastmitlel die Steuerungshulse in 
der Freigabeposition. Somit wird eine axiale Verschiebung 
der Steuerungshulse iiber das Rasrmir.tel hinweg verhindert. 
[0009] Somit entspannt sich unmittelbar nach Entnahme 

15 des Werkzeugs das Halteelement und die Steuerungshulse 
springt in die Verriegelungsposition zuriick. Beim Einfuhren 
driickt das gewechselte Werkzeug uber die Verriegeiungs- 
clcmentc mit einem axialen Zwang die Steuerungshulse teil- 
weise in Richtung Halteposition ohne diese jedoch zu errei- 

20 chen. Bei vollstandiger Einfiihrung des Werkzeugs greifen 
die Verriegelungselemente radial in die Aussparungen ein, 
geben den axialen Zwang auf die Steuerungshulse frei und 
diese springt durch die vorgespannte Verriegelungsfeder in 
die Verriegelungsposition, bei welcher die Verriegelungsele- 

25 mente radial formschliissig arretiert werden. 

[0010] Vorteilhaft ist die Steuerungshulse flanschformig 
ausgebildet, wobei der dem Werkzeug zugewandte Teil von 
einer vorderen Hulse radial koaxial umfasst wird und der 
iiber eine radiale glatte Stufung angrenzende, dem Hand- 

30 werkzeuggerat zugewandte, Teil mit einem radial grosseren 
Durchmesser von aussen betatigbar, insbesondere unmittel- 
bar von Hand in Richtung Handwerkzeuggerat axial ver- 
schiebbar ist. 

[0011] Im Inneren bildet die Steuerungshulse einen radial 
35 auskargenden Steg als Anschlag fiir eine Verriegelungsfeder 
aus, welche gegen einen in Richtung Handwerkzeuggerat 
positionierten axialen Anschlag druckvorgespannt ist. Da- 
durch wird eine axial frei bewegliche Steuerungshulse auto- 
matisch in die Verriegelungsposition verschoben und bildet 
40 mit Teilen ihrer inneren Mantelflache zumindest teilweise 
einen radialen formschlussigen Anschlag fiir die radial be- 
weglichen Verriegelungselemente aus. Die Verriegelungs- 
elemente liegen zudem vorteilhaft zusatzlich an anderen 
Stellen der Werkzeugaufnahme radial formschliissig an. 
45 [0012] Die Verriegelungselemente konnen mit Teilen ih- 
rer in Richtung Handwerkzeuggerat orientierten Stirnfla- 
chen einen einseitigen axialen Zwang auf die Steuerungs- 
hulse ausbilden, vorteilhaft auf den radial auskargenden 
Steg. 

50 [0013] Vorteilhaft greifen die Vierricgclungsclcmente 
iiber radial nach Aussen orientierte Fortsatze in Ausneh- 
mungen der Steuerungshulse ein und sind somit beweglich 
formschlussig axial mit dieser verbunden. 
[0014] Das Halteelement ist in einer ersten Ausfuhrungs- 

55 variante vorteilhaft als axial auskargende, radial fedemde 
Blattfeder ausgebildet, welche vorteilhaft einen zumindest 
teilweise umlanglich umlaufenden Befesdgungsteil auf- 
weist. Das Halteelement weist einen radial inneren Kontakt- 
punkt zum Einspannbereich des Schaftes eines cingefuhrten 

60 Werkzeugs zur Steuerung des Halteelementes und ein radial 
ausseres Rastmittel zum Halten der Steuerungshulse auf. 
[0015] Das am Halteelement radial bewegbche RasUnittel 
ist vorteilhaft als abgewinkelte beidseitig angefaste Nase am 
Ende des axial auskargenden, radial federnden Teils der 

65 Blattfeder ausgebildet. In Verbindung mit zwei zugeordne- 
ten Fasen am inneren Ende des radial auskargenden Stegs 
der Steuerungshulse kann durch eine axiale Verschiebung 
der Steuerungshulse entgegen der Vorspannung des Haltee- 
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lementes das Rastmittel radial verschoben werden. 
[0016] Der radial auskargende Tbil der Blattfeder ist vor- 
teilhaft in radialer Richtung umgefaltet ausgefUhrt, wodurch 
der Halrefedcrwcg des Rastmittels vergrossert. wird. 
[0017] In einer weiteren Ausfiihrungsvariante ist das Hal- 5 
teelement als gefedert gelagerte Kugel ausgebildet, welche 
durch eine diese umfanglich und axial sowie begrenzt radial 
beweglich fuhrende Offnung der Werkzeugaufnahme in 
Kontakt mil dem Einspannbereich des Schaftes eines in die 
Werkzeugaufnahme eingefuhrten Werkzeugs dienen kann. JO 
Die radial nach aussen ragende Kalotte der fedemd gelager- 
ten Kugel bildet eine beidseitige Fase aus, der als zugehd- 
rigc Haltefedcr vorteilhaft eine radial federnde, radial innen 
beidseitig angefaste Hulsenfeder axial beweglich zugeord- 
net ist, wobei die Hulsenfeder vorteilhaf t mit der Steue- 15 
rungshiilse verbunden ist. 

[0018] Die Erfindung wird beziiglich zweier vorteilhafter 

Ausfuhrungsbcispiele naher crlautcrt mit: 

[0019] Fig, la und Fig. lb als Variante I in Verriegelungs- 

position, 20 

[0020] Fig, 2a und Fig. 2b als Variante I in Freigabepos- 

ition, 

[0021] Fig. 3a und Fig. 3b als Variante I wahrend der 
Werkzeugentnahme, 

[0022] Fig. 4a und Fig. 4b als Variante I nach der Werk- 25 
zeugentnahme, 

[0023] Fig. 5a und Fig. 5b als Variante I wahrend der 
Werkzeugaufnahme, 

10024] Fig. 6a und Fig. 6b als Variante II in Freigabepos- 
ition, 30 
[0025] Fig. 7 als Halteelement bci Variante I, 
[0026] Fig. 8 als Steuerungshiilse bei Variante II. 
[0027] Nach Fig. la bzw. der urn 90° versetzt geschnitte- 
nen Fig. lb weist eine Werkzeugaufnahme 1 fur ein drehfest 
iiber drehformschlussige Mitnahmeelemente 2 und begrenzt 35 
axial beweglich iiber langs der Werkzeugachsc endliche ra- 
diale Aussparungen 3 des Einspannbereiches des Schaftes 
aufgenommenes Werkzeug 4 radial bewegliche Eingriffs- 
elemente 5 auf, die formschliissig in die radialen Aussparun- 
gen 3 eingreifen und iiber eine unmittelbar von AuBen per 40 
Hand betatigbare, axial federnd vorgespannt verschiebbare, 
Steuerungshulse 6 losbar sind. Die flanschfbrmig ausgebil- 
dete Steuerungshiilse 6 befindet sich in Eingriffsposition 7. 
[0028] Nach Fig. 2a bzw. der um 90° versetzt geschnitte- 
nen Fig. 2b ist. zwischen der Steuerungshiilse 6 und dem 45 
Einspannbereich des Schafts des Werkzeugs 4 ein federndes 
Halteelement 7 in Form einer radial federnden Blattfeder 
angeordnet, welche bei eingefuhrtem Werkzeug 4 gegen die 
Haltefederkraf t des Halteelements 8 iiber ein radial bewegli- 
ches und in die Steuerungshiilse 6 cingreifendes Rastmittel 50 
9 die Steuerungshiilse 6 in der von der Eingriffsposition 7 
axial versetzten Freigabeposition 10 halt. Die radial beweg- 
lichen Eingriffselemente 5 sind beweglich axial formschlus- 
sig iiber in Ausnehmungen 11 der SteuerungshuLse 6 ein- 
greifende Fortsatze 12 der Eingriffselemente 5 verbunden 55 
und wurden mit dieser axial aus der Eingriffsposition 7 ver- 
schoben. Ein mit der Steuerungshiilse 6 verbundener, radial 
auskargenden Steg 13 als Anschlag fur eine druckvorge- 
spannte Verricgelungsfeder .14 wird durch das Rastmittel 9 
in der Freigabeposition 10 gehalten. 60 
10029] Nach Fig. 3a bzw. der um 90° versetzt geschnitte- 
nen Fig. 3b ist unrmttelbar bei der Enlnahme des Werkzeugs 
4 das Halteelement 8 entspannt und dessen Rastmittel 9 hat 
kcinen die axiale Verschicbung der Steuerungshiilse 6 hem- 
menden Kontakt zu dieser. 65 
[0030] Nach Fig. 4a bzw. der um 90° versetzt gesehnitte- 
nen Fig. 4b hat die Verriegelungsfeder 14 nach der Ent- 
nahme des Werkzeugs 4 die Steuerhiilse 6 in die Verriege- 
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lungsposition 7 zuriick verschoben. 

[0031] Nach Fig. 5a bzw. der um 90° versetzt geschnitte- 
nen Fig. 5b ist unmittelbar bei der Werkzeugaufnahme 
durch den vom aufzunehmenden Werkzeug 4 iiber die Ver- 
riegelungselemente 5 auf die Steuerhiilse 6 ausgeiibten 
axialen Zwang diese von der Verriegelungsposition 7 in 
Richtung der Freigabeposition 10 verschoben, ohne diese zu 
erreichen. Dadurch ist das Rastmittel 9 des Halteelements 8 
nicht in die, eine axiale Verschiebung hemmende, haltende 
Position beziiglich des Stegs 13 der Steuerhiilse 6 gelangt. 
[0032] Nach Fig. 6a bzw. der um 90° versetzt geschnitte- 
nen Fig. 6b ist das Halteelement 8 als Kugel ausgebildet, 
welche durch eine diese umfanglich und axial sowie be- 
grenzt radial beweglich fuhrende Offnung der Werkzeug- 
aufnahme 1 in Kontakt mit dem Einspannbereich des Schaf- 
tes eines in die Werkzeugaufnahme eingefuhrten Werkzeugs 
4 dient, wobei die radial nach aussen ragende Kalotte 15 der 
Kugel cine beidseitige Fase ausbildet, der eine radial fe- 
dernde, radial innen beidseitig angefaste Hulsenfeder 16 
axial beweglich zugeordnet ist, wobei die Hulsenfeder mit 
der Steuerungshiilse 6 verbunden ist. Somit ist eine axiale 
Bewegung der in Freigabeposition 10 befindlichen Steue- 
rungshiilse 6 in Richtung Verriegelungsposition 7 gehemmt. 
T0033] Nach Fig. 7 ist bei Variante I das Halteelement 8 
als axial auskargende, radial federnde Blattfeder ausgebil- 
det, welche einen zumindest teilweise umfanglich umlau- 
fenden Befcstigungsteil 17, einen radial inncren Kontakt- 
punkt 18 zum Einspannbereich des Schaftes eines einge- 
fuhrten Werkzeugs zur Steuerung der Steuerungshulse und 
ein radial ausseres Rastmittel 9 zum Halten der Steuerungs- 
hiilse aufweist. Das am Halteelement 8 radial bewegliche 
Rastmittel 9 ist als abgcwinkclte beidseitig angefaste Nase 
am Ende des axial auskargenden, radial federnden Teils der 
Blattfeder ausgebildet. Der radial auskargende Teil der 
Blattfeder ist in radialer Richtung umgefaltet ausgeftihrt. 
[0034] Nach Fig. 8 ist bei Variante II die Steuerungshiilse 
6 mit der Haltefederhiilse 16 verbunden, welche im Bereich 
des Eingriffs der Kalotte der Kugel zweiseitige Fasen 19 
aufweist. 

Patentanspriiche 

1. Werkzeugaufnahme fur ein begrenzt axial beweg- 
lich iiber langs der Werkzeugachse endliche radiale 
Aussparungen (3) aufnehmbares Werkzeug (4) mit ra- 
dial beweglichen Eingriffselementen (5), die form- 
schlussig in die radialen Aussparungen (3) eingreifen 
und iiber eine von Aussen betatigbare, axial iiber eine 
Verriegelungsfeder (14) federnd vorgespannt ver- 
schiebbare, Steuerungshiilse (6) losbar sind, wobei 
zwischen der Steuerungshulse (6) und dem Einspann- 
bereich des Schafts des Werkzeugs (4) ein federndes 
Halteelement (8) angeordnet ist, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass in einer Freigabeposition (.10) das durch 
das cingefiihrte Werkzeug (4) vcrspannte federnde Hal- 
teelement (8) eine Verschiebung der Steuerhiilse (6) in 
Richtung einer Verriegelungsposition (7) iiber ein Rast- 
mittel (9) hinweg verhindert 

2. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 1, dadurch gc- 
kennzeichnet, dass nach Entnahme des Werkzeugs (4) 
die Steuerhiilse (6) in Richtung einer Verriegelungspo- 
sition (7) verschiebbar ist. 

3. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 1 oder An- 
spruch 2, dadurch gekennzcichnct, dass die Steue- 
rungshiilse (6) flanschfbrmig ausgebildet unmittelbar 
von Hand in Richtung Handwerkzeuggerat axial ver- 
schiebbar ist. 

4. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 3, dadurch ge- 
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kennzeichnet, dass die Steuerungshiilse (6) als An- 
schlag fur erne Verriegelungsfeder (14) im Inneren ei- 
nen radial auskargenden Steg (13) ausbildet. 

5. Werkzeugaufnahme nach cinem der vorherigen An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass die Vierriege- 5 
lungselemente (5) iiber radial nach Aussen orientierte 
Forts atze (12) in Ausnehmungen (11) der Steuerungs- 
hulse (6) eingreifen. 

6. Werkzeugaufnahme nach einem der vorherigen An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das federnde 1.0 
Halteelernent (8) in Form einer radial federnden Blatt- 
feder ausgefuhrt ist. 

7. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das federnde Halteelernent (8) in 
Form einer radial federnden Blattfeder zur Steuerung 15 
einen radial inneren Koniaktpunkt (18) zuin Einspann- 
bereich des Schaftes des eingefuhrten Werkzeugs (4), 
ein radial ausscrcs Rastmittel (9) zum Halten der 
Steuerungshiilse (6) und optional einen zumindest teil- 
weise umranglich umlaufenden Befestigungsteil (17) 20 
aufweist. 

8. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Rastmittel (9) als abgewinkelte 
beidseitig angefaste Nase am Ende eines axial auskar- 
genden, optional in radialer Richtung umgefalteten, ra- 25 
dial federnden Teils der Blattfeder ausgebildet ist. 

9. Werkzeugaufnahme nach cinem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das fedemde 
Halteelernent (8) in Form einer radial federnd gelager- 
ten Kugel mit einer radial nach aussen ragenden Ka- 30 
lotto (15) ausgefuhrt ist. 

10. Werkzeugaufnahme nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die dem federnden Halteelernent (8) 
in Form einer radial federnd gelagerten Kugel zugeho- 
rige Haltefeder eine radial federnde, optional radial in- 35 
ncn beidseitig angefaste, Hulsenfcdcr (16) axial be- 
weglich zugeordnet ist, wobei optional die Iiulsenfeder 
(16) mit der Steuerungshiilse (6) verbunden ist. 
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